SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

DO PROJEKTU ELEKTRYCZNEGO POMPOWNI P1

BUDOWA SIECI KANALIZACJI SANITARNEJ WE WSI KIERSZEK
W NASTEPUJACYCH ULICACH:

Etap I:
w ul. Glowackiego, w ul. Prawdziwka na odcinku od ul. Olechowskiej do drogi
dojazdowej do ul. Dziatkowej, w ul. M. Konopnickiej, w ul. Dziatkowej, w
ul. Olechowskiej, w drodze dojazdowej do ul. Olechowskiej, w ul. 4KL, w ul. Kabackiej,
w drodze dojazdowej do ul. Dzialkowe;j,
Etap II:
w drodze dojazdowej do posesji Kierszek 11C, w drodze dojazdowej do posesji
Kierszek 6A, w ul. Prawdziwka na odcinku od ul. Olechowskiej do wysokosci dziatki nr
ew. 49/1
wraz z odcinkami sieci od kanaléw ulicznych do granic nieruchomosci na terenie Gminy
Konstancin-Jeziorna

Etap I: obreb 0013 Kierszek na dz. ew. nr 17/1, 17/2, 27, 28/1, 28/2, 36/2, 36/3, 37, 38, 40/4
42/4,45/7, 46, 58, 59/5, 65, 66, 83
obrgb 0117 Konstancin Jeziorna dz. ew. nr 1, 12/3, 13, 19/2, 31/2
obreb 0019 Jozefostaw dz. ew. nr 79/3
Etap II: obrgb 0013 Kierszek na dz. ew. nr 78/5, 91/2, 91/13, 92/1, 92/3, 38, 39, 41
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1. CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa zamowienia

Budowa Sieci Kanalizacji Sanitarnej we wsi Kierszek w nastepujacych ulicach:

Etap I :
w ul. Glowackiego, Prawdziwka, M. Konopnickiej, Dziatkowej, Olechowskiej, 3KL,

Kabackiej , w Drodze dojazdowej do ul. Dziatkowej.

Etap I1 :
w drodze dojazdowej do posesji Kierszek 11C, w drodze dojazdowej do posesji Kierszek 6A
wraz z odcinkami sieci od kanaléw ulicznych do granicy nieruchomosci Gm. Konstancin —
Jeziorna

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru robot zwigzanych z ulozeniem kabla w.l.z. zasilajacego szafe =zasilajaco
sterownicza pompowni P1 zlokalizowanej przy ul. Dziatkowe i Kabackiej w Kierszek-u.
Ulozenie kabli zasilajacych z szafy zasilajaco sterowniczej do pomp zamontowanych w
studni.

Specyfikacja Techniczna stanowi uzupetnienie projektu wykonawczego do zrealizowania
inwestycji, oraz dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zadania
inwestycyjnego.

1.3. Informacja o terenie budowy

Prace zwiazane z budowa linii w.l.z. wykonane beda w terenie otwartym, dostgpu do terenu
bez ograniczen.

1.4. Nazwy i kody

1.4.1. grupa robot
CPV 45232200-4 — roboty pomocnicze w zakresie linii energetycznych

1.4.2. klasa robot
CPV 45232000-2 — roboty budowlane w zakresie rurociggow i kabli

1.4.3. kategoria robot
CPV 45317000-2 — inne instalacje elektryczne

1.5. Najwazniejsze oznaczenia i skréoty

ST - specyfikacja techniczna

ITB - Instytut Techniki Budowlanej

PZJ - program zapewnienia jakosci

bhp - bezpieczenstwo 1 higiena pracy
MGIE - Ministerstwo Gérnictwa 1 Energetyki

MBiPMB - Ministerstwo Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych
1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Obwdd - przewod (kabel) wielozylowy lub wigzka przewoddw (kabli) jednozylowych w
uktadzie wielofazowym albo kilka przewodow (kabli) jedno- lub wielozytowych
potaczonych réwnolegle, utozone na wspolnej trasie.

1.6.2. Trasa kabli - pas w terenie, w ktérym utozony jest jeden lub wigcej kabli.

1.6.3. Napigcie znamionowe - napigcie migdzyprzewodowe kabli.



1.6.4. Ostona kabla — przepust z rury ochronnej przeznaczony do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi.

1.6.5. SkrzyZzowanie - takie miejsce na trasie kabli, w ktorym jakakolwiek czgs$¢ rzutu poziomego
kabla, przecina lub pokrywa z jakakolwiek czg¢scia rzutu poziomego projektowanych
parkingow.

1.6.6. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z normami i przepisami i definicjami podanymi
w ST ,,Wymagania og6lne™.

1.7. Ogélne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, oraz za ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.7.1. Zgodnos$¢ robot z dokumentacjg projektowa i ST

W przypadku stwierdzenia rozbieznosci, podane na rysunku wymiary sa wazniejsze od
odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bgda zgodne
z dokumentacja projektowa i ST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktérych dopuszczalne sq odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementdw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda zgodne z dokumentacja projektowa lub ST 1
wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione
innymi, a roboty rozebrane ponownie wykonane zostang na koszt Wykonawcy.

1.7.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wiaczony w ceng umowna.

1.7.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca begdzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie budowy

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem o0séb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.7.4. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobatg techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddzialtywania tych
materialdw na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
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wymagan technologicznych i ich zastosowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymacé zgode na uzycie tych materialéw od wlasciwych organow
administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.7.5. Ochrona wlasno$ci Inwestora

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od Inwestora informacje o terenie.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Inwestora.

1.7.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.7.7. Ochrona i utrzymanie robaét

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robot, od daty rozpoczecia do daty zakoniczenia robot i przekazanie obiektu
Inwestorowi.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia

1.7.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej, samorzadowej i Inwestora, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robét.



2. MATERJALY
2.1. Kabeli oslony rurowe

Do wykonania linii w.l.z. zastosowaé kabel nn YKY 4 x 10, do pomp zastosowa¢ kabel
HO7BB-F 5 x 2,5mm’

Na koncach kabla i w odstepach ok. 10 m, umiesci¢ znaczniki kablowe na ktorych umiescic :
- rok ulozenia kabla,

- typ kabla,

- zrodto zasilania ( ZK )

- skad do kat.

Kabel w.l.z. i do pomp, na calej dtugosci utozy¢ w ostonie rurowej DVK 75.

Wykonawca zapewni, aby materiaty sktadowane tymczasowo, do czasu gdy beda potrzebne
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, uszkodzeniami, zachowaty swoja
jako$¢ 1 wlasciwosci 1 byty dostepne do kontroli przez Inwestora.

Miejsce czasowego skladowania materiatow bedzie zlokalizowane w obrgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inwestorem, lub poza terenem budowy w miejscu
zorganizowanym przez Wykonawce.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby materiaty sktadowane tymczasowo, do czasu gdy beda potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, uszkodzeniami izolacji, zachowaly
swojgq jakos¢ 1 whasciwosci i byty dostgpne do kontroli przez Inwestora.

Miejsce czasowego sktadowania materialdw bedzie zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inwestorem, lub poza terenem budowy w miejscu
zorganizowanym przez Wykonawce.

3. SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt, zar6wno w miejscu tych robot, jak
tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
i wyladunku materiatow, sprzgtu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawceg powinien uzyskac akceptacje Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST ,,Wymagania ogdlne”, ST i wskazaniach
Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprze¢t do wykonania zabezpieczenia kabli

Wykonawca przystepujacy do utozenia kabli, montazu masztow i stupdw powinien wykazac
si¢ mozliwoscig korzystania z maszyn i sprzetu, gwarantujacych wlasciwa jakos¢ robét.

Nie zawsze jest mozliwe wjechanie sprzetem na teren glowicy, mozliwe jest wykorzystanie
sprzgtu torowego Inwestora.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wybrany sprzgt, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢ poZniej zmieniany bez jego zgody.



Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inwestora zdyskwalitfikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ materialow i wykonywanych robot.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST ,,Wymagania ogdlne” i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym kontraktem.

4.2. Srodki transportu

Wykonawca przystepujacy do przebudowy oswietlenia powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacych srodkoéw transportu:

- samochodu skrzyniowego,

- samochodu dostawczego,

Na srodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
S.1. Zabezpieczenie linii kablowych

Na catej dtugosci kable w.1.z. uktada¢ w ostonach kablowych z rur DVK 75.

Ewentualne zabezpieczenie istniejacych kabli nalezy wykonywaé zgodnie z normami

1 przepisami budowy oraz bezpieczenstwa i higieny pracy.

Wszystkie prace zwiazane z zakladaniem oston nalezy wykonywaé w stanie bez napigciowym
w czasie uzgodnionym z Inspektorem nadzoru..

5.2. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym

Ochrona przeciwporazeniowa obshugi oraz urzadzen i instalacji elektrycznych powinna by¢

realizowana w taki sposob, aby w przypadku r6znorodnych uszkodzen instalacji oraz

btednych dziatan i zachowan ludzi, prowadzacych do porazenia elektrycznego, nastepowato:
ograniczenie pradow razeniowych przeptywajacych przez cialo cztowieka do wartosci nie
wigkszych, niz uznawane za bezpieczne w danych warunkach,

- ograniczenie czasOw przeptywu pradéw razeniowych przez szybkie wylaczenie
uszkodzonych urzadzen.

Ochrona przeciwporazeniowa spetniajaca te podstawowe wymagania realizowana jest przez:

- uniemozliwienie dotknigcia czgsci czynnych pozostajacych w warunkach normalnej
pracy,

- spowodowanie szybkiego wylaczenia uszkodzonych urzadzen w przypadku uszkodzen
wywotujacych napigcia dotyku na dostgpnych czgsciach przewodzacych o wartosci
niebezpiecznych dla zdrowia i zycia,

- ograniczenie napie¢ dotykowych na dostepnych czgsciach przewodzacych w przypadku
réznorodnych uszkodzen, do warto$ci uznawanych w danych warunkach za dopuszczalne,

- jednoczesne zastosowanie dwoch lub wigcej z podanych srodkow ochrony.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne™.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnig¢cia zatozonej jakosci wykonywanych robot przy
wykonywaniu zabezpieczen kabli.

Wykonawca ma obowiazek wskazania Inspektorowi Nadzoru zgodnosci dostarczonych
materialow i realizowanych robot z dokumentacja projektowa.

Materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnos$¢ z warunkami
podanymi w specytikacjach, moga by¢ przez Inspektora Nadzoru dopuszczone do uzycia bez
badan.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty
zanikajacej, ktora moze kontynuowaé dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru
zalozonej jakosci.

6.2. Kontrola przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow
zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materialow.

6.3. Kontrola po wykonaniu robét

Po zakonczeniu robét, w przypadku zadawalajacych wynikow potwierdzonych przez
Inspektora nadzoru Wykonawca moze przystapi¢ do zasypywania kabli i zageszczania gruntu.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIAR ROBOT

Obmiaru robdt dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacj¢ projektowa i ewentualnie
dodatkowe ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Jednostka obmiarowg dla kabli i rur ostonowych jest metr.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjq
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesigcznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Zasady okreslania obmiaréw rob6t i materiatow zgodnie z zasadami okreslonymi w
katalogach wtasciwych dla danych robot.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inwestora.



Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawee utrzymywane w dobrym stanie,
w calym okresie trwania robot.

7.4. . Czas prowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robdt, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

Odbidr robot dokonywany jest wg. ustalen z Inwestorem, najczgsciej roboty podlegaja
nast¢pujacym etapom odbioru:

a) odbidr robot ulegajacych zakryciu,

b) odbidr czgsciowy,

c¢) odbidr ostatecznemu,

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robodt ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy 1 powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakosc¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa.

8.3. Odbior cze¢sciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot.

Odbioru czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robo6t dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.



Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Zamawiajacego.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakonficzenia robot i przyjecia dokumentdw, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora przy udziale
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwhaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
e dokumentacj¢ powykonawcza tj dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w trakcie realizacji robot,
e szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne),
e dzienniki budowy i ksiggi obmiarow (oryginaty),
e wyniki pomiaréw kontrolnych takich jak:
- uziemien,
- petli zwarcia,
- izolacji kabli,
- wylacznika réznicowopradowego,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci zastosowanych materiatow zgodnie z ST
1ew. PZJ,
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Inwestora.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

10



Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez

Wykonawce 1 przyjeta przez Inwestora.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢

wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej

roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robdt beda obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzgtu wraz z narzutami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne ST
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan og6élnych zawartych w

niniejszej ST obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Lp. | Nr Tytul
1 PN-EN 50086-1:2001 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow - Czg$¢ I:
Wymagania ogo6lne
2 PN-EN 50086-2-4:2002 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow - Czgs¢ 2-4:
Wymagania szczegétowe dla systeméw rur instalacyjnych uktadanych w
ziemi

(U]

PN-EN 61140:2002 (U) Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym - Wspdlne aspekty
instalacji i urzadzen

4 PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo - Dobor srodkéw ochrony w zaleznosci od wplywow
zewnetrznych - Wybér $rodkow ochrony przeciwporazeniowej w
zaleznosci od wplywow zewnetrznych

5 PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — zbiér norm

6 PN-76/E-90304 Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce

polwinitowej na napigcie znamionowe 0,6/1 kV.

10.2. Inne dokumenty

1. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. IV 1997 r.

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28 marca 2013 r w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy urzadzeniach energetycznych DZ. U. RP z dnia 23 kwietnia 2013 r
poz. 492.

3. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie
ochrony przeciwporazeniowej. Dz. U. Nr 81 z dnia 26.11.1990 r.
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